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La sécurité active : aide au freinage d'urgence Séance 2 : Le freinage d’urgence

Comment diriger le robot ?
Dans cette deuxieme activité, vous allez devoir faire réaliser un
freinage d’urgence au robot a 10 cm de l'obstacle.

© Activité 1 : Apres avoir observé « comportement attendu » sur le site ressource, expliquez en

quelgues lignes le fonctionnement attendu du robot

© Activité 2 : A l'aise des ressources du site de technologie, donnez la définition d’un capteur, citez
2 exemples
Définition :
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© Activité 3

Pour réaliser le programme qui vous permettra d’'obtenir le fonctionnement attendu, vous aurez

besoin de ces blocs (Evénements et pilotage) que vous pourrez dupliquer. Expliquez chaque bloc.

mBot - générer le code
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Exécuter le logiciel mBlock et réalisez votre programme. Exécuter le programme pour tester

fonctionnement du robot.

Montrer au professeur le résultat




